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하이브리드 자동차의 제어전략은 배터리와 엔진의 두 가지 동력원의 특성 때문에 다양한 방식

으로 최적화 되었다. 그 중에서 최적화 기반 제어 전략인 폰트리아진 최소화 원리(Pontryagin’s 

Minimum Principle, PMP)를 활용한 제어전략이나 동적 계획법(Dynamic Programming)은 초기 SOC

와 말기 SOC를 경계값으로 사용하여 전역 최적화를 진행, 하이브리드 자동차의 성능를 하는 지표

로 사용되었다. 또한 최근에는 강화학습의 종류인 Deep Q-Networks(DQN)을 활용하여 제어전략을 

구성하여 좋은 성능을 발휘하고 있다. 강화 학습과 함께 동적 계획법이나 폰트리아진 최소화 원

리를 통해 얻은 최적해를 머신러닝 알고리즘을 통해 학습하여 제어에 활용하려는 모방 학습의 시

도들이 있었다. 그러나 속도, 가속도, 토크 등 관측되는 값들을 입력값으로 이용하고 최적해의 

제어 결과를 회귀(regression) 또는 분류(classification)를 통해 학습시키는 일반적인 모방 학

습(Behavior Cloning)은 필요한 데이터의 수가 많고, 모든 경우의 수에 대한 결과를 학습 데이터

로 제공하지 못하기 때문에 모델의 한계가 있었다. 본 연구에서는 이러한 문제점을 보완한 생산

적 적대 모방 학습(Generative Adversarial Imitation Learning, GAIL)을 활용하여 하이브리드 

자동차의 제어전략을 구성하였다. 이를 위해서 최적화 알고리즘을 활용하여 학습에 필요한 데이

터를 구성하고, 제어 성능 향상을 위한 다양한 학습 모델의 최적화를 진행하였다. 
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