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최근 친환경 자동차에 대한 관심이 증가하면서, 하이브리드 전기 자동차 및 전기 자동차에 대

한 연구 및 생산이 활발히 진행되고 있다. 그중 전륜 및 후륜에 전기 모터를 장착한 e4WD 시스템

의 경우, 필요에 따라 2WD 또는 4WD를 선택하여 전륜 및 후륜이 차량의 구동 바퀴가 되는 시스템

이다.  

이때 동력 전달을 위해 도그 클러치가 사용되는데, 도그 클러치는 빠른 기어 변속과 즉각적인 

동력전달이 가능하다는 장점이 있다. 그러나 도그 클러치 체결 시 입력축과 출력축이 각각 다른 

각속도로 회전하기 때문에 체결 과정에서 발생하는 충격과 간섭이 도그 클러치의 마모와 손상으

로 이어진다. 

본 연구에서는 MATLAB Simulink를 이용하여 도그 클러치 수치해석 모델을 개발하고, 다양한 조

건에 대하여 도그 클러치의 동특성을 분석하고자 한다. 

  

 

 

 
 
 
 
Photo. 1 Dog Clutch
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