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두 가지 이상의 동력원을 차량에 접목시키는 하이브리드 차량 기술은 미래 화석연료사용의 

절감과 에너지 효율 증대를 위해 필요한 기술이며 그에 관한 연구가 다양한 분야를 통해 활발히 

진행되고 있다. 하이브리드 차량에서 사용 되는 에너지원의 작동을 고려하여 차량의 연비 향상을 

위해 에너지 관리 제어 전략은 하이브리드 차량 기술에서 꼭 필요한 부분이다. 이러한 에너지 

관리 제어 전략은 최적화 이론인 동적 프로그래밍 (DP), Equivalent Consumption Minimization 

Strategy (ECMS), Pontryagin 's minimum principle (PMP) 등을 기반으로 구성된다. 이 중 

동적계획법(DP)은 규칙 기반 제어 전략으로 차량의 주행 시 주행 사이클 정보를 통해 연비를 목적 

함수로 설정하여 연비를 최적화 하는데 활용된다. 본 연구에서 이러한 제어 전략은 차량의 요구 

동력을 엔진과 전기 모터로 분배하여 최적의 배터리 사용 궤적을 분석하여 이를 따르도록 

주행하는데 활용된다. 배터리 사용 궤적을 적용하여 전 영역의 SOC 궤적을 기준으로 연비 

최적화가 수행된다. 그러나 실제 차량 주행 시 에너지 관리 제어 전략의 적용 시 그 적절성을 

확보하기 위해서는 전 영역의 배터리 사용 궤적이 아닌 일부의 궤적을 기반으로 전략이 

구성되어야 한다. 본 연구에서는 이러한 제어 전략을 구성함에 있어 배터리 사용 궤적의 데이터가 

일부 구간에 국한되어 있을 때, 전략의 결과를 도출, 분석하여 본 연구의 에너지 제어 전략의 

적용성을 확인하고 분석하는데 그 의의가 있다.  
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