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최근 강화된 연비 규제로 인하여 엔진 차량의 하리브리드 화에 대한 연구가 활발히 진행되고 있다. 하이

브리드로의 개조는 모터의 위치에 따라 그 명칭과 종류가 매우 다양하다. 그 중 엔진과 구동 축을 공유하

며 전륜에 모터가 장착된 차량과 전륜에 엔진 그리고 후륜에 모터를 장착하여 e-AWD화 하는 연구가 화제가 

되고 있다. 이러한 차량 개발에 앞서 연비 상승 효과 및 모터의 용량 선정에 관하여 가장 먼저 접근할 수 

있는 방식인 후방향 시뮬레이션은 보다 적은 제원을 통해 하이브리드화 효과를 가늠할 수 있다. 하지만 후

방향 시뮬레이션은 회생 가능한 제동력을 모터의 용량으로 제한하여 해석하기 때문에 전 / 후륜의 제동력 

분배를 고려하고 있지 않다. 따라서 전 / 후륜의 모터 위치에 따른 연비 상승효과를 분석하기 어려운 단점

이 있다.  

본 연구에서는 제동력 선도를 통해 전륜에 회생 가능한 제동력과 후륜의 회생 가능한 제동력을 제한하여  

모터 위치 별 회생 가능한 제동력을 분석하였다. 이러한 제동력 분포를 후방향 시뮬레이션에 반영하여 감

속에 따라 회생 가능한 제동력을 계산하고, 연비 시뮬레이션을 진행하였다. 

   

후기 
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[과제명 : 실차 주행 연비 25% 개선이 가능한 PHEV용 e-AWD 구동시스템 개발] 

 
Fig. 1 Motor Performance Curve - Operation Point by Limited Braking Force
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