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최근GPS 정보와앞, 뒤차량간거리등의정보를차량과결합하여일정한속도로운행하는크루즈컨트
롤(Cruise control)에관심이모아지고있다. 특히크루즈컨트롤은운전자의안전성과편의성에초점을맞추
어연구를진행해왔다. 하지만주행조건과차량의컨트롤에따라자동차의연료소모량은크게변동하기
때문에, 크루즈컨트롤개발에연비또한중요한요소로작용한다. 연료를적게소비하기위해서는일정한
속도로운행하기보다는도로의조건의맞는위치별최적의속도로차량이주행되어야한다. 본논문에서
는도로의조건과고도를이용하여최적의연료소비량을갖는차량운행속도를 도출하는방법을제시한
다. 차량과GPS가결합하여, 도로정보에접근이가능하다고가정한다. 연구에사용되는차량은중형내연
기관차량으로선정하고, 맵기반인엔진및변속기데이터를적용하여모델링한다. 연료소비를 최소화하
는위치에따른속도를선정하기위해최적화이론중하나인동적계획법 (Dynamic programming) 알고리즘
을이용한다. 제안된알고리즘을평가하기위해기존크루즈컨트롤과비교하였고, 주행시간에따른연비
성능결과가더우수하게나타났다.

후기

본 연구는 서울시 재원으로 서울디지털재단의 서울 도시데이터사이언스연구소 지원사업(Grant No 
0660-20170004)에의하여수행되었다. 또한 2015년도산업통상자원부의재원으로한국에너지기술평가원
(KETEP)의지원을받아수행한연구과제이며, (No. 20153030040930)(KIST 2E26590) 과학기술정보통신부
의재원으로글로벌프론티어 R&D 프로그램의지원을받아수행한과제입니다. (2012M3A6A7054855)의
재원으로글로벌프론티어R&D 프로그램의지원을받아수행한과제입니다. (2012M3A6A7054855)

2018 한국자동차공학회 춘계학술대회 Copyright ⓒ 2018 KSAE 
18SKSAE_A060

151


	Main
	Return

