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듀얼 전후 조향 구동 솔루션을 적용한 스케이트보드 타입 전기차 플랫폼 
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도심 내 좁은 길목과 복잡한 주행 환경에서 기동성과 회전 반경을 축소하여 주행 가능한 소형 전기차에 

대한 관심이 높아지고 있다. 또한, 전기차의 수요가 급증하고 환경 규제가 강화됨에 따라, 친환경 전기차

는 필수적인 대안으로 부각되고 있다. 이 플랫폼은 소형 전기차의 효율적인 제작과 관리에 도움을 주며, 

근거리 물류에 적합한 솔루션을 제공한다. 또한, 스케이트보드형 플랫폼을 사용하면 표준화된 설계를 통해 

다양한 케빈 모델을 쉽게 제작 및 교체할 수 있어 생산성과 비용 절감이 가능하다. 

본 개발에서는 차량용 섀시에 구동모터, 조향 모터, 배터리를 결합하여 전/후륜 조향이 가능한 플랫폼 

기반 스케이트보드 타입의 전기차를 개발한다. 주행 및 조향 장치, 전원공급 장치, 차량 제어 장치, 케이

블 및 정션 박스 등 본 과제의 전용 장치를 적용하여 최소 선회반경을 줄이는 것을 목표로 한다. 

프레임은 스케이트보드 타입으로 개발하여, 동일 플랫폼을 기반으로 차량 제조사가 고객 니즈에 맞추어 

개발한 케빈을 적용 가능하도록 개발하였다. 금속의 열처리 공정에서 온실가스 배출량이 높은 것을 감안하

여 프레임은 알루미늄 압출재를 사용하였다. 또한, 최적화 설계와 강도 해석을 병행하여 중량은 줄이고 주

행 거리는 증가하도록 설계하였다. 

제작 과정부터 정체된 도로 및 좁은 골목 등의 주행 환경까지 고려하여 CO2 배출량을 줄이고 운전자의 

운전 편의성은 높이도록 개발하였다. 이러한 기술적 혁신을 통해 경쟁력을 확보하고, 미래의 스마트 교통

수단으로 자리 잡을 수 있는 초석을 제공하자고 한다. 
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