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최근 전기자동차 시장은 캐즘 현상에도 불구하고 지속적으로 성장하고 있으며, 향후 다양한 전기자동차가 

계속해서 개발될 것으로 예상되고 있다. 새로운 차종에 대한 주행거리 성능 예측에 있어 실제 차량 주행 테스

트, 또는 이러한 데이터를 활용한 모델 기반 시뮬레이션 해석 방법 등이 가능하나, 실제 차량의 다양한 주행

환경을 감안하였을 때 오차가 발생하기 쉽다. 본 연구에서는 전기자동차의 주행거리 성능에 대한 보다 신뢰도 

높은 예측을 위해서, 전기자동차의 주행 데이터가 갖는 경향성을 파악하고, 주행거리 성능을 예측하고자 가우

시안 프로세스 회귀 (Gaussian Process Regression) 방법을 적용한 연구를 진행하였다. 가우시안 프로세스 회

귀 방법은 데이터 기반의 해석 방안으로, 예측 데이터에 대한 정확도 정보를 도출할 수 있어, 해당 예측이 얼

마나 신뢰도를 갖는지 확인할 수 있다는 장점을 가지고 있다. 본 연구는 다이나모미터 주행 시험을 거치며 얻

은 데이터와 실도로 주행으로 얻은 데이터를 가우시안 프로세스 회귀 모델에 학습시킨다. 학습시킨 모델에 새

로운 데이터를 입력했을 때 출력되는 예측 값으로 해당 차종의 배터리 에너지 소모량와 주행거리를 예측하며, 

함께 도출되는 신뢰도를 이용해 예측에 대한 평가까지 진행한다. 결과적으로 전기자동차의 1회 충전 주행거리

를 파악할 수 있고, 더 나아가 다른 차종에까지 적용할 수 있을 것으로 예상한다. 
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