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국제적인 탄소배출 규제 동향에 맞추어 기존의 화석연료를 사용하던 내연기관 자동차들이 배터리를 이용하는 

전기자동차 시스템으로 빠르게 대체되고 있다. 엔진의 동력으로 알터네이터를 회전시켜 전기를 생성하는 내연기

관 자동차와는 달리, 전기자동차는 고전압 배터리의 전압을 스텝다운 시키는 LDC(Low Voltage DC-DC 

Converter) 모듈로 부터 저전압 액추에이터를 구동할 전기를 얻는다. LDC의 안정적인 운용을 위하여, 저전압 전

장시스템을 구동을 위한 DC-Link 전류는 적절히 제한되어야 할 필요가 있다. 특히, 조향 시스템의 경우 저전압 

전장 시스템 중 가장 많은 전류를 소비하는 요인 중 하나로써, DC-Link 전류의 제한이 필수적인 시스템이라 할 

수 있다.  

본 논문에서는 전동기 약자속 제어를 수행함에 있어, 속도-토크 전류 맵을 생성할 때 DC전류의 소모량을 고려

한 D-Q축 전류 동작점을 산정하는 방법에 대해 기술한다. 기존에 속도-토크 전류 맵을 생성하기 위해 고려되었

던 전압제한조건, 전류제한조건 외에, DC전류 제한 조건을 추가하여 3가지 제한 조건을 모두 만족하는 D-Q축 

전류 동작점을 찾아내기 위한 방법을 고안하였다. 전동기 파라미터를 기반으로 동작 조건에 따른 D-Q축 전류 

동작점의 해를 매트랩을 이용해 산출하여 테이블을 구성하였으며, 다이나모 시험을 통해 고출력 운전 영역에서 

정상적으로 DC-Link 전류가 제한되는지 검증하였다.  
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