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전기자동차는 전기차 캐즘을 극복하고 다시 한번 도약하려는 모습을 보이고 있다. 대한민국의 주

요 자동차 제조업체들은 전기차 라인업을 확대하고 있으며, 이를 통해 전동화 전환이라는 산업적 변

화를 모색하고 있다. 또한, 자율주행 자동차의 고장 대응에 대한 논의는 UNECE와 같은 국제 포럼에

서 활발히 이루어지고 있으며, WP.29라는 차량 규제 조화 세계포럼에서는 이를 규제화하는 방안을 

지속적으로 논의하고 있다.

본 연구는 구동 리던던시를 갖춘 전기차를 개발하고, 개발된 전기차의 고장 대응 시스템을 바탕으

로 구동 시스템의 리던던시 성능을 검증하는 것을 목적으로 한다. 전기차의 구동 시스템에서 고장이 

발생할 경우, 차량의 주행 안전성과 성능에 큰 영향을 미칠 수 있으므로, 구동 리던던시 검증을 통해 

시스템의 신뢰성을 높이는 것은 매우 중요하다. 이를 위해 본 연구에서는 구동 리던던시를 갖춘 전

기차에서 발생할 수 있는 다양한 고장 시나리오를 선정하고 이를 Drive Control Unit을 통해 모사한 

뒤 해당 시나리오에 대한 대응 시스템이 차량의 주행 안정성을 확보할 수 있는지를 평가하였다. 실

험 결과, 전기 차량의 고장을 상정한 상황에서도 위험 최소화 운행 속도에 도달하여 차량이 정상적

인 구동을 할 수 있음을 확인하였고 이를 통해 본 시스템이 차량의 안전성을 유지할 수 있음을 입증

하였다.

이 연구는 전기차 구동 시스템의 고장 대응 방안을 개선할 수 있는 중요한 기초 자료를 제공하며, 

향후 전기차의 설계 및 안전성 평가에 중요한 기여를 할 것으로 기대된다.

그림. 1 전륜모터구동을통한차량위험최소화운행속도도달결과
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