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최근 자동차의 경량화 및 응답성 향상을 위해 전기자동차의 인휠 모터 시스템이 주목받고 있으며, 해당 시스템

에서는 감속기 역할을 수행하는 유성기어의 적용이 필수적이다. 본 연구에서는 10 inch 휠 사용을 전제로 한 인

휠 모터 시스템을 구현하기 위해, 소형화된 유성기어를 개발하였다. 회전 질량 및 unsprung mass 저감을 통한 

응답성 개선을 목표로, 1.5단 복합기어 구조를 적용하여 높은 기어비를 확보할 수 있었으며, 동시에 이에 맞는 안

정적인 휠 패키징을 구성하였다. 

기어 설계 과정에서는 AGMA 2001 규격을 기반으로 진행한 계산과 KISS soft 해석을 통해 최소 안전계수를 

확보하였고, 유한요소해석(FEA)을 통해 구조적 신뢰성을 검증하였다. 또한 인휠 모터 패키징 과정에서 Hub 

cover를 투명 폴리카보네이트(PC)로 제작하여 기어오일의 탁도와 기어의 내구성을 실시간으로 관찰할 수 있도

록 하였다. 향후 실제 차량 주행 데이터를 기반으로 소형 유성기어의 내구성과 장기 신뢰성을 검증할 예정이다. 

본 연구는 RBF-25E 차량 인휠 모터 시스템의 소형화 및 실용화를 위한 핵심 요소 기술 개발에 기여할 것으로 

기대된다. 
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Photo. 1 RBF-25E Planetary Gear
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