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본 연구는 Road Load Data Acquisition(RLDA) 기반으로 하여 전기자동차 구동계 성능을 해석하고 

최적 변속맵을 개발하는 것을 목적으로 한다. RLDA를 활용하여 차량 속도와 고도 정보를 통해 주행 

경사각과 가속도를 도출하였다. 데이터는 높은 샘플링 주파수로 수집되어 노이즈가 포함되어 있으므

로 저역통과필터(Low-pass filter)를 적용하여 해석 정확도를 높였다. 도출된 데이터를 백워드 시뮬레

이션에 적용하여 차량 저항과 가속도를 고려한 구동축 요구 동력과 토크를 산출하였다. 이를 통해 

제동력을 계산하고 회생제동 가능 영역과 기계적 제동이 필요한 영역을 구분하였다. 모터 효율맵을 

기반으로 단수별 효율을 비교, 분석하고 단수가 겹치는 영역에서는 효율이 더 높은 단수를 선택하여 

변속 시점을 정의하였다. 본 연구는 이러한 기준을 토대로 변속맵을 개발하였으며 RLDA를 반영한 

전기자동차 다단 변속기 적용 및 구동계 제어 전략 수립에 활용될 수 있을 것으로 기대된다.
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