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■ 대회 개요

 대회정식명칭: 2026 대학생자율주행포뮬러경진대회

 주최: 한국자동차공학회(KSAE)

 포뮬러대회와의관계: 별도운영이나동일대회장에서진행

 참가자격: 신규 Formula 차량또는과거 2년이내참가차량(C-Formula, E-Formula)

 신청기간: 2026년 3월 16일(월) 08:00 ~ 4월 16일(목) 23:59 (1달간)

■ 참가팀 구성

 지도교수 1명(최대 2명), 팀장 1명, 드라이버 1명(최대 3명) 필수

 지도교수제외최대 40명까지구성가능

 * 7월 10일(금) 23:59까지팀원변경가능

■ 제출서류

 지도교수서약서, 참가팀소개자료

 보고서 : Driverless System Form(설계보고서), Vehicle Status Video(차량상태영상)

 제출양식 : 홈페이지 > 자료실 > 양식게시판

 * 보고서는추후공지예정

대회개요
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■ 대회 목표

 국내대학생들이자율주행·인공지능(AI)에흥미를느끼고적극적으로참여하도록유도

 HW–SW 융합 경험을제공함으로써융합형인재를양성하고관련산업발전에기여

■ 대회 추진 전략

 차별화전략

⚫ 기존 국내 대회와의 중복성을 최소화하면서, 창의적이고혁신적인대회운영방식을통해차별성을확보

⚫ 대회의 흥행과 학생의 관심도를높이기위해, KSAE 주최기존 레이싱 대회와연동, 경쟁적이고동적인
요소를도입

 확장성및호환성

⚫ 국제 대회로의 확장을염두에두고규정·플랫폼·운영 방식을설계해호환성확보

KSAE 대회 –대학생자율주행인공지능부문개요



Copyright ©  AI Lab. All rights reserved.

6

■규정 공개
 2월 26일

■참가 신청
 3월 16일 – 4월 16일

■팀원 수정 마감
 7월 10일

■보고서 제출 마감
 8월 14일

■대회
 8월 27일 – 30일

대회일정
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■ Formula Student 시뮬레이터를 활용한 레이싱 대회 진행

 LiDAR, Camera, IMU, GPS 등센서처리, 최적주행경로계획및차량제어소프트웨어개발필요

■ 시뮬레이션 대회 목적

 실제포뮬러차량을활용한대회이전시뮬레이션을통한 SW 개발 역량 검증

 시뮬레이션대회진행을통한학생들의 참여도 및 역량 파악 (2026년대회참여시 가산점 부여)

Formula 차량기반자율주행레이싱 2025
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■ 날짜 및 장소

 11월 12일한국자동차공학회추계학술대회

■ 참가 팀

 10팀

■ 본선 맵

 총트랙길이: 370m

 코너개수: 6개

 최소곡률반경: 9.02m

본선주행

본선 맵

START

본선 현장
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■ 대회 구성

 국제 Formula Student (FSAE) 규정 기반

 KSAE Formula 차량을 활용하여 자율주행 

레이싱

 자율주행 Task

⚫ SLAM을통한 경기장 지도 생성

⚫ Planning을 통한 최적 경로 생성

⚫ Control을 통한 차량 제어

2026 대회: Formula 차량 기반 자율주행 레이싱



Copyright ©  AI Lab. All rights reserved.

규정 수정안 이사회 검토 예정

규정 주요 변경사항
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■ 제8조 (자율주행 마스터 스위치, DSMS)

■ 제10조 (자율주행 경고음) — 전체 삭제

규정 주요 변경사항
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■ 제11조 (스티어링 제어) — 전체 삭제

■ 제12조 (액추에이터 분리) — 전체 삭제

규정 주요 변경사항
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■ 제14조 (자율주행 제동 장치, DSB) 

규정 주요 변경사항
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■ 제15조 (비상 제동 시스템, EBS) — 전체 삭제

규정 주요 변경사항
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■ 제16조 (자율주행미션 인터페이스) — 전체 삭제

■ 제18조 (정지 릴레이, SS 릴레이)

규정 주요 변경사항
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■ 제19조 (시스템 상태) — 전체 삭제

규정 주요 변경사항
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■ 제20조 (상태 표시) — 부분 수정

규정 주요 변경사항
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■ 제21조 (자율주행 미션) — 부분 삭제

규정 주요 변경사항
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■ 제23조 (미션 표시기, DMI) — 전체 삭제

■ 제24조 (차량 이동 및 제어) — 부분 삭제

규정 주요 변경사항
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■ 제26조 (스타트 절차) — 부분 삭제

■ 제28조 (검차 요건) — 부분 수정

규정 주요 변경사항
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■ 제30조 (EBS 테스트) — 전체 삭제

■ 제31조 (수정 및 수리) — 전체 삭제

규정 주요 변경사항
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■ 제37조 (동력 주행) — 부분 수정

■ 제41조 (오토크로스/트랙 드라이브 레이아웃)

규정 주요 변경사항
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설계보고서
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■ 사전 제출 필요 서류

 자율주행보고서(Driverless System Form)

⚫ 보고서 평가용

 자율주행 비디오(Vehicle Status Video)

⚫ 자율주행 시스템 완성 확인용

■ 서류 제출 일자

 목표기한: 대회 2주전

 8월 14일 금요일

■ 대회 일자

 일정 : 8. 27(목) ~ 30(일), 4일간

 장소 : 한국자동차연구원 E-모빌리티 연구센터

사전 제출 필요 서류
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■ 목표

 자율주행 시스템 구성 내용 확인

 보고서 평가

■ 작성 요령

 템플릿은 제공하나 필요에 따라 자유 양식으로 작성

자율주행보고서

구분 항목 세부 내용

기본 항목

시스템 아키텍처 인터페이스 정의 하드웨어(센서·컴퓨팅 유닛·액추에이터)와 소프트웨어 모듈 간의 전체 인터페이스 정의

전원 및 E-Stop 전원 계통도 및 비상 정지(E-Stop) 회로 구성의 안전성

환경 인지 & 로컬
라이제이션

인식 알고리즘 카메라·LiDAR 등 센서를 이용한 차선 및 장애물 인식 알고리즘 설명

위치 추정 차량 현재 위치 추정 방식 (GPS/IMU 융합 또는 SLAM 기법)

경로 생성 & 주행 

전략
경로 생성 Global Path 생성 방식 및 실시간 장애물 회피 시나리오

미션별 판단 로직 대회 미션(슬라럼·고속 주행 등)별 판단 로직

차량 제어 로직 종·횡방향 제어 조향각 및 가감속 제어 알고리즘 명시 (Pure Pursuit, PID 등)

차량 모델링 기본적인 차량 모델링(Kinematic Bicycle Model 등) 적용 여부

안전 및 신뢰성 Fail-safe 대책 통신 두절·센서 오류 등 비정상 상황 발생 시 하드웨어/소프트웨어 페일세이프 대책
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■ 목표

 참가 팀의 개발 완성도 파악

 대회 전 참가 팀의 수준 파악

■ 필수 포함 내용

 차량 외부 시점 (Third-person View): 차량이 트랙 내에서 안정적으로 주행하는 전체적인 모습.

■ 요구 미션 – 코스 주행

 코스

⚫ 사전에 제공하는 규격의 더블레인체인지 코스

 내용

⚫ 시작선에서 출발하여 코스 주행 후 종료선에서 정차(10초 이상 정지 확인) 

자율주행 비디오
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3m

3m

1m

12m 12.5m 11m 12.5m 12m

■ 선정 기준

 직선, 곡선 주행 포함

 규격화된 주행 경로 

 너무 크지 않은 크기

■ 제작

 ISO-3882-2 규정의 DLC 코스

 차량 폭만 3m로 변경

 시작 및 종료 오랜지콘

 좌측 청색콘

 우측 황색콘

주행 경로
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참가 혜택·포상



Copyright ©  AI Lab. All rights reserved.

30

■자율주행 참여 팀은 내년 포뮬러 및 자율주행 부문 엔트리 부여
선착순 6팀에 한함

포뮬러 부문과 자율주행 포뮬러 동시 참가시 포뮬러 확정

■포뮬러 동시 참여시 자율주행대회 팀원 60명 확대
기존 하드웨어 인원 + 소프트웨어 인원 고려

포뮬러(FSK) 부문 동시 참가시 (동시 참여 인원에 한함) + 20명 추가 인정

자율주행 포뮬러 부문만 참여시 40명

■우승팀에 해외 대회 견학 지원
자세한 사항은 검토 중

■에이스웍스 조향 서보모터 + 드라이버 지원
올해 대회 5팀 지원

참가 혜택
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Q&A
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THANK YOU 
FOR YOUR ATTENTION
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