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팀명: 
제출일: 
· I. 서론 (Introduction)
· I.1. 대회 과제 분석 및 문제 정의
· I.2. 제안하는 시스템의 핵심 접근 방식
· II. 시스템 아키텍처 (System Architecture)
· 하드웨어가 전체 아키텍처(구조도) 이미지에 포함
· 모듈별 IN/OUT Topic 포함한 소프트웨어 아키텍처가 전체 아키텍처(구조도)에 포함
· III. 알고리즘 설계 및 검증 (Algorithm Design)
· III.1. 인지 (Perception)  Output 시각화 이미지 필 1장
· SLAM
· 객체 인식
· III.2. 판단 (Planning)  Output 시각화 이미지 필 1장
· 경로 계획
· III.3. 제어 (Control)  종/횡 방향 제어기 구동 방식 설명
· 종/횡 방향 제어
· IV. 대회 미션 수행 전략 (Competition Mission Strategy)
· IV.1. Lap 별 미션 수행 전략
· V. 결론
· V.1. 설계 요약 및 예선 미션 수행 성과
· V.2. 한계점 및 보완점
· V.3. 향후 포뮬러 경진대회 계획
· VI. Appendix
· VI.1. 팀원 소개 및 역할 분담


image1.png
AlLAB

utomotive Intelligence




